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Blok olarak Grtin depolama: Mevcut alanin en ideal sekilde kullaniimasi

Drive in (Icine Girilebilir)

Palet Raflari
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Drive ir_wi Sistemin
Genel Ozellikleri

Driveinrafsistemi,aynitiirden
Uriinlerin depolanabilmesiicin
gelistirilmistir. Her stokkodunagére
biiylikadetlerde paletdepolanmasi
saglar.

Mevcutylzeyalaniveyiksekligin,en Gst
seviyede kullanimina olanak saglayan
depolamassistemidir.

Bu kurulum sekli, paletlericin palet destek
raylariilei¢ytklemekanallariolusturan
raf bloklarindan meydana gelmektedir.
Forkliftler, yerlestirilecegiseviyeye kadar
kaldinlmis ydkle birlikte s6zU edilen bu
kanalagirerler.

Herbirytklemekanali, herikitaraftan
paletdestekraylariile desteklenmektedir.
Buraylar, Uzerlerine paletlerin konuldugu
farkli seviyelere yerlestirilmistir. Bu tip
raflariolusturan malzemelerin arttiriimis
mukavemeti, blyUkytkli paletlerin
depolanmasina olanaksaglamaktadir.

2 Drive in palet raflan
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Genelolarakdriveinsistem,
varolanyuklemekoridorlari

kadar Grln tipi kabul etmektedir.
Paletkapasitesiise, yUkleme
koridorlarinin derinligi ve uzunlugu
gibietkenlerebagldr.

Gereksizpalettasima
hareketlerindenkaginmakicinayni
stokkoduna sahip trtnlerin, bir
kanaldatoplanmasi &nerilir. Her
birkanalin derinligi, paletlerin
depoda kalacagisireye, kapladigi
alanaveaynistokkoduna sahip
drtnlerin paletadedine baglidr.

Driveinsistemindepolama
kapasitesi,yandakicizimlerde

de goriuldigugibi, konvansiyonel
sisteme gore dahafazladir.Bu
resimlerde birdepodayeralan
Ugfarklidagitim seklive farkli
kapasitelerigosterilmektedir.

4 Drive in palet raflan

Sistemin Genel O zellikleri

Sirt sirta raf sisteminde dagitim sekli
Depodayer alan toplam ytizey alani: 858 m?

§_ Kapasite: Her seviyede 306 palet.
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30.660 mm
Drive inraf sisteminde dagitim sekli
Depoda yer alan toplam yiizey alani: 855 m?
Kapasite: Her seviyede 522 palet.
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30.561 mm
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ve sirt sirta sistemde 183 palet).

30.561 mm

Kapasite: Her seviye icin 383 adet palet (drive in sistemde 200 palet
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Yuksekrotasyonlu Grdnlere
driveinsistem atanarak, bir
depodahemsirtsirta
hemdedrivein sistemin
kullanimroldukgayaygindir.




Drive in palet sistemi icin raflarda
bulunan yiiklerin yonetimi

iceri Girilebilir (Drive-in)
Driveinsistemde, ytkyonetimiicin
kullanilanenyayginturddr. Raflar,
ardiye deposu gibiislev gordr. Yukleme
ve bosaltmaislemlerininterssirecte
isledigitek birerisim koridoruna sahiptir.

iginden Gegilebilir (Drive-through)
ButUrde;ylkydnetimi, raflarin kontrol
deposugibiislevgormesiile saglanir.
Rafin herikitarafindan dayuke ulasim
saglanmaktadir.Busistemile Gretim
farkhiliklarinikontroletmek mdmkdnddr.
Ornegin; tretim ve sevkiyat arasindaki
veya Uretimin 1.ve 2.asamalari
arasindakiyada Uretim ve yUkleme
platformuarasindakifarkliliklar.

6 Drive in palet raflan

PN

AWAY .1~

Yikleme stireci: A, B,C,D
Bosaltma siireci: D, C,B, A

LIFO sistemi (Last In- First Out),
son giren yuk, ilk ¢ikar.

Yikleme suireci:A,B,C,D
Bosaltma siireci: A, B, C,D

FIFO sistemi (First In- First Out),
ilk girenyuk, ilk ¢ikar.

www.mecalux.com.tr
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Forkliftler

Forkliftler,yerlestirilecegiseviyeye
kadarkaldinlmisydkle birlikte
depolama kanallarinagirerler.
Driveinsistemdekullanilan
forkliftler, karsiagirliklive
asansorladur.

e —— e e e

Sirtsirtakonvansiyonelsistemden
farkliolarak, paletler;uzun
kenarlarininaltkizaklarindan dikey
birsekilde tutturulur. Drive in palet
raflarinda; forklift, alt kizaklarini
destek

raylarinayaslayarak paletiyerlestirir.
Altkizaklara binenkuvvetoldukca
fazladir,bunedenle kullanilan
paletlerindurumuoldukcaiyi
olmalidir.

Asagidakiresimlerde, palet
yerlesimindeizlenecekdogruyol
gosterilmektedir (sekil 1).

Paletlerin dayanikliigive sertliginin
yeterliolduguve Grin agirhgrizin
verdigisirece paletleryalnizcaters
yonde yerlestirilebilir. Ek olarak,
forkliftinkoridora girip giremedigi
kontrol edilmelidir.

EgerUrln, paletten citkmayapiyorsa,
AveBboyu (paletdlcileri), A

ve B'boyundan (Urtin 6lculeri)
farkliolabilir, bufarklilik raflarinve
desteklerin dl¢llerinide etkiler.

8 Drive in palet raflarn www.mecalux.com.tr
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Forkliftlerin, depokoridorlari
icerisinde gezinirken glvenli bir
bicimde ¢alisabilmeleriicin gerekli
kenarbosluklarinin hesaplanmasi
gerekmektedir.Kurulumun tasarimi
yapilirken dikkate alinmasigereken
kesin dl¢utler bulunmaktadir.

;‘

A. Forkliftintoplam genisligi.
Forkliftinherikitarafiilerafin
dikeyelemanlariarasinda
minimum 75 mm bosluk
bulunmalidir. Ayak profilleri
arasinda bulunan mesafeolan X
Ol¢istde bunusaglamalidir.

B. Operatorkoruma govdesi.
Destekraylari (Y 6lcusu)ile
arasindaminimum 50 mm
bosluk olmasigerekmektedir.

CveD.Tabanyuksekligive forklift
koruma.ZveY olcllerinde
bulunan bosluklarrkurtarmalidir.

E. Maksimumyukselme boyu.
W olctstinden minimum
200 mm dahaytksekolmalidir. e

T MECALUX o



Hesaplama llkeleri

Normlar ve Oneriler

Mecalux, kompakt paletraflarinin
hesaplanmasinda belli kriterleri
uygulamaktadir:

- ABMevzuati3

- FEM10.2.07 Yonergesi (Design
of Drivein Pallet Racking)

10 Drive in palet raflan

Hesaplama Kriterleri

Mecalux, yukaridakinormlarve
Onerilerinenuygun ozelliklerini
uygulayangiclibirhesaplama
programikullanmaktadir:

- Hemyukkapasitesiartinmi, hemde
malzeme kullaniminimn azaltiimasi
icinguvenlik katsayilari.

- Enilerikosullarve servisicin 6zel
yUkleme durumlari.

- Yukbirimihareketettiginde, ytkin
raflarda enfazla deformasyona
nedenolacagidurumdustndlerek,
ray Uzerindeki palete verilen
minimum 20 mm'lik destek.

- 2.dereceden hesaplama.

- Genelveyerelkusurlarakarsi
modelize edilmisyapl.

www.mecalux.com.tr




Palet hareketi

Minimum 20 mm'lik destek

Paletlerin Destek Raylarinda
Maksimum Esneme

Paletlerin destekraylarindakimaksimum
esneme ve deformasyon, destekler
arasindakimesafe/200degeriile
sinirhidir. Acik profil ve asimetrik sekillerde
raylarinkontrold, laboratuarlardayapilan
testleresliginde gerceklestiriimektedir.

Giivenlik Katsayilari

Bir kurulumunyapisal gtvenligi,
asagidakikatsayilar benimsenerek
saglanmaktadir:

- Eylemlerinagirhkkatsayilari,
dikkatealinanykleriveyaeylemleri
artirmaktadir. Bu katsayilar, cografi
alaninislevselligine gore degisiklik
gostermektedirve 1,35, 1,40 veya
1,50degerleriolabilir.

- Malzemekullaniminiazaltan
katsayilar,uygulanan malzemelerin
ozellikleriniazaltmaktadir.
Bukatsayilar,cografialanin
islevselligine gore degisiklik
gostermektedirve 1,00,veya 1,10
degerlerinde olabilir.

Sekil 4. Drive in palet sistemi icin ray
testi Ornegi.

T MECALUX
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Raflarin Mukavemeti

Raflar,hemenlemesinehemde
boylamasinamukavemetigivence
altinaalmaktadir.Boylamsal duzlem,
ayaklara paraleldir,enlemsel dizlem
ise,depolamakoridorlarinadikey
konumdadir.

Boylamsal Mukavemet
Mukavemet;ayaklarinve
ilgilitasima profillerinin saglamhg
ilesaglanir. Ayrica, bu malzemelerin
birbirleriyle olanbaglantistilave
mukavemetsaglar.

Enlemesine Mukavemet
Sabitligiglvencealtinaalan ¢ temel
yapisistemibulunmaktadir.

Yapi sistemi 1'de raflarin
mukavemeti.

12 Drive in palet raflan

Hesaplama ilkeleri

Yapi Sistemi 1

Mukavemet, ayak profillerive traverslerin
birlesimiile saglanmaktadir.Bunaek
olarakikiankrajvasitasiile birbirine
gecenzeminve ayak profilleribuna
destekvermektedir.

Yapi sistemi 2'de tek ve ¢ift ulagimli
raflarin mukavemeti.

www.mecalux.com.tr
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Yapi Sistemi 2

Yapisistemi 1'de bahsedilene ek olarak,
yatay kuvvetleridogrudan zemineileten
Ustbaglantilarve givenlikkanallarryer

almaktadir.
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Yapi Sistemi 3

Guvenlikkanallari, arka (Drivein'de) yada
orta (Drive through'da) kisimda bulunan
ilave caprazlarile desteklenmistir.

Yapisisteminin secimi; rafinytksekligine,

paletlerinagirligina, koridorun

derinligine ve kullanima bagliolarak
degismektedir.Egericinden gecilebilir
(drive-through) sistem uygulanacaksa,
sadeceyapisistemi 1 ve 2 kullanilabilir.

Yapi sistemi 3'de raflarin

mukavemeti.

T MECALUX 13



Hesaplama ilkeleri
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Ayak Profillerinin Hesaplanmasi

Ayak profili, Driveinraflarinana Mecalux, FEM 10.2.07 ydnergesive
elemanidirve bunedenle hesaplamasi ABMevzuati3 normlarininenuygun
titizlikleyapiimalidir. Diger depolama yonleriniuygulayan guglibirhesaplama
sistemlerinden farkliolarak, butip programi kullanmaktadir.

raflarda, ayak profili sadece basing
kuvvetine degil,aynizamanda
esnemeye de maruzkalir.Bunedenle,
ayak profilinigereklistiredurum
ekipmanlariile donatmak dnemlidir.
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NOMINAL YUK ELEMAN ACI Sekil 7. Ayak profilinin hesaplanmasinda yiik kombinasyonu.
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Yukarida bahsigecenhesaplamalara
gorekullanilanayak profilleri, her tip
kurulumicin 6zelgeometrik sekillerde
gelistirilmektedir. Kurulumunyikseklik,
yUkve dagitimislevlerinde depolamanin
butin gereklilikleriniyerine
getirilmektedir (sekil 8).

L
-

N
y
69mm

105 mm

163,5mm

Sekil 8. Kullanilan ayak profilleri.
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Ayaklar
ikiadetayak profili, diyagonaller
veilgiliaksesuarlardan olusur. Travers
ve desteklerinyerlestirilebilmesiicin

her 50 mm'de birdelik bulunmaktadir.

Ayaklarinderinligidepolama
kanalinin élctlerine ve paletlerin
yUkseklik,agirlik ve boyutlarinagore
belirlenir.

Ayak Profili

Ayagiolusturandikey profillerdir.

Ikiayak pabucu,ankrajve seviye plakalari
ile sabitlenmek Gzere dizayn edilmistir.

Ust Travers
Ayaklariyatay duzlemde Gstkisimda
birlestirerek bir giris olusturur.

Kilavuz Raylar ve Ayaklar

Tagimasirasinda, forkliftlerin hareket kabiliyetini kolaylastirir
ve kazaile olabilecek hasarlariazaindirger.Kullanilan
forkliftinislevine gore tek ve cift profilli olabilir.

GP7 Rayi CRayi

Galvanizsactanyapilmisve icgen 100mm yUksekliginde, C seklinde bir
seklindekipaletdestek profilidir. profildirve ortalanmamis paletleri
Minimum alankaybi (50 mm)ile desteklemekicin kullanilir. Ydklerin,
paletlerinortalanmasinisaglar. GP7 paletlerdentasmayaptigidurumlarda
konsollarivasitasiile profiller,ayak Ckonsollarivasitasiile ayak profillerini
profillerine baglanir ve desteklenir. destekleyerekve birlestirerek kullanilir.

T MECALUX 17



Bos Alanlar

GP7 Rayi ile Yapi Sistemi

Depolanacaktim paletlerinayni
6lctdeoldugudurumlarda GP7 rayi
idealdir,cinkU paletlerin ortalanmasini
saglarve Urtnlerin, raflarinyan
yapilarinacarpmasiniengeller.

GP7 desteginin ticgen sekli,sadece
50mmalankaybivererek (paletin
altinda kalan profil kisim) y ik
kapasitesini buytkolctide
arttirmaktadir. Bunuseviyelerarasi
yUkseklikleriazaltarak yada calisma

alanboslugunuarttirarak saglar (sekil 1).

Koridorun genisligi, paletlerin én
kisminin dlcisu ve gerekliolan
minimum kenarbosluk dlcdleriile
belirlenir.Eger Griin paletten ¢ikma
yapiyorsa, koridor daha genis olmalive
desteklerdahauzunolmalidir,boylece
palettamamen birtarafadogruhareket
ettiginde, minimum destegialmasi
saglanir (sekil 2).

18 Drive in palet raflari

Minimum bosluk 75 mm olmalidir.
Yiuksek paletlerde, bu toleransin
arttirlmasi onerilir.

Rafkanali¢lculeri, tabanine
dogru 1.200 mm olan paletlericin
hesaplanmaktadir. Diger paletler
icindeaynikriterlerinizlenilmesi
gerekmektedir (sekil 3).

Sekil 2. Paletten tasma yapmayan trin.

75

RafKanali Olciileri (mm olarak)
A B C D E

1200 1200 162 1026 1.350

1200 1250 187 1026 1400

1200 1300 212 1026 1450

1200 1350 237 1026 1.500

1200 1400 262 1026 1.550

75

Sekil 3. Paletten tasma yapan Griin.

www.mecalux.com.tr



Yiikseklik
YUkseklikolarak kullanilmasi gereken
minimum bosluklarasagidakigibidir:

F: Altveortakisminytksekligi=
paletytksekligi+150mm
G: Ustkisminyiiksekligi=palet

yUksekligi+200mm
H:  Toplamyukseklik=minimum
butln seviyelerintoplami

F,GveHolculeri,herzaman 50 mmve
katlariolmalidir (sekil 4).

Derinlik
Derinlik olarak kullaniimasi gereken
minimum 6l¢uler asagidakigibidir:

X: Butin paletlerinderinliklerinin
toplami (egertasmayapliyorsa,
yUkin derinligi de belirtiimelidir)
ve paletbasina35ila50 mmarasi
degisenyerlestirme boslugu,
bubosluk paletsayisinagore
degisiklik gostermektedir (en
ylksekadette, enazbosluk
dasundlur).

4
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=
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Bos Alanlar

CRayiile Yapi Sistemi

Busistem, farklion dlcileriolan paletler
ve genisdestek bosluklarigerektiren
cokbuytkdrinlericinkullaniimaktadir.

Crayl, birkoridorigine depolanacak
farkli paletlerin ortalanmasina
olanaktanimaz. Forkliftlerin hareketini
saglayan operatorlerinytkleme
sirasinda dikkatliolmasi gerekmektedir
(sekil 6).

Desteklerin dlculerinibelirlemekicin,
paletlerin dnanalizininyapilmasi
gerekmektedir.

Asadgidakiresimler,ontaraf dlculeri
1.200ve 1.300mm olan paletlerin
depolanmasiicin bir¢coztim
Onermektedir.Herikidurumdada
Urln paletten tasmayapmamaktadir
(sekil 7ve8).

5| 1.300 s 125 1.200 s

98 mm

890

1450

Sekil 6 Sekil7 Sekil 8

20 Drive in palet raflari www.mecalux.com.tr
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Yiikseklik
Yukseklik bosluklariasagidakigibi
olmalidir:

F. Altveortaseviyeyiksekligi=
paletyUksekligi+300mm

G: Ustseviyeyiksekligi = palet
yUksekligi+200mm

H:  Toplamyukseklik=minimum
bitln seviyelertoplami

F,GveHolculeri,herzaman 50 mm
ve katlariolmalidir (sekil 9).

Derinlemesine bosluklarigin GP-7
raylarininaynikriterlerikullanilmalidir
(sekil 5).

200

Palet ytiksekligi

300

Palet ytiksekligi

T MECALUX
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Alt Kilavuz Raylari

Yonlendirilen kilavuzray
sistemiasagidakidurumlarda
kullaniimaktadir:Kilavuzray
sistemiasagidakidurumlarda
kullaniimaktadir:

- Raflarinyanyapilarina, paletlerin
carpmasiniengellemekicin.

- Forkliftlerin,depolama
koridorlarininiginde ortalanmis bir
sekilde hareketetmesinisaglayan
yan tekerleklerine yaslanmasiicin.

- Raflarin¢okmeriskinden ve ytiklerin
verecedimuhtemel hasarlardan
kacinmakve hareketkabiliyetini
kolaylagtirmakigin.

Herzaman, genisderinlikteki
koridorlarda uygulanmasi
Onerilmektedir.

Kilavuzraylarninkullanildig
kurulumlarda, koridorun genisligi
hesaplanirken, forkliftin hareketi
icingerekliolanaralikile birlikte ray

22 Drive in palet raflari

Bos Alanlar

profillerinin genislik ve bosluklarinin goz
onUnealinmasigerekmektedir.

En cokkullanilan sistem,zemine
sabitlenmisdestekler Uzerine yerlestirilen
profillerin kullanildigi sistemdir. Raflarin
onkismindabulunanortalamaayaklariile
desteklenir.Bunlarda profillere birlestirilir
vezemine sabitlenir.

Busistem sayesinde rafyapisina binecek

olankuvvetve sarsintiaktarimindan
kaginilmisolunur.

www.mecalux.com.tr



Tek Profil ile Yonlendirilen

Sadece paletleriydnlendirmenin gerekli
oldugu durumlarda, tek profil c6ztima
yeterlidir.

Kilavuz ve standartayaklar arasindaki
Olculerasagidakigibidir:

Kilavuzve standartayaklarasahip bir
koridorun 6l¢iileri (mm olarak)

X Y
1.350 1.240
1400 1.290
1450 1.340
1.500 1.390
1.550 1440

X: Koridorun genisligi
Y:Kilavuzlar arasindaki mesafe

Kullanilabilecek diger birkilavuz
sistemi, U profilli sistemdir. Bu profil,
rafayaklarinin Gstkismindabulunur
veayniankrajlarkullanilarakzemine
monte edilmistir.

Bu kilavuz sistemi, genis sasili forkliftler
icindahabuyukkoridorlaragerek
duymadan, kilavuzlarinarasininbyk
Olcude ayrilmasinaizinverir. Ayni
zamanda, 6nayakkoruyucularmonte
edilebilir.

Her birsistem secenegine 6zelanaliz
gerekmektedir.

Cift Profil ile Yonlendirilen

Cift profil cozmu daha ¢cok, makinenin
tekerleklerileilerledigive hem
makinenin boyutununhemdeilettigi
kuvvetin bu sistemigerektirdigi
durumlardakullanilir.

T MECALUX 23
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CRay Durdurucu

Ctipi,yuklemeray tipi kullanildig
durumlardakullanilir. GP7 ray
durdurucularileayniisleve
sahiptirler.

24 Drive in palet raflari

GP7 Rayi icin Ortalayicilar

GP7ray ortalayicilar, kompakt sistemin
herbirytklemekoridorunda, raylarin ug
kisimlarina monte edilir.

Raylarinén kisimlarininen ug noktalarina
monte edilen olduk¢a dayanikli plastik
parcalardir.Herkoridorun girisinde
paletinyonlendirilmesine yardimci
olurlar.

www.mecalux.com.tr
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Ayak Profil Takviyeleri isaret Plakalari
Tastyicilarin, ilk ayak profilinin 6n Kurulumun ¢zelliklerini,

kismina monte edilirve klictk cogunlukladatasarlanmisoldugu
siddettekimuhtemel darbelerekarsi yUk kapasitesini belirtir.

korur.
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Drive in Sistemde

k Hava Depolari

Sogu

Driveinsistem,sogutmave dondurma
depolariicin cok uygundur. Urlinlerin

kontrolld sicaklik altinda depolanmasi

amaclylamevcutalandaneniyisekilde

yararlanilabilmesinisaglar.

www.mecalux.com.tr
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Drive in Giydirme
(Silo) Depolar

Drive in Giydirme (Silo) Depolar

Drivein paletsistemi,ana 6zelligi dnden
biryapiinsasigerektirmeyen,bunedenle
zaman ve maliyetteindirim saglayan
bagimsizdepolarinkurulumunaolanak
saglamaktadir.

Butlrkurulumlardaraflar; kendi
agirliklarinive klasik depolardakigibi
depolanan trtnlerinagirliklarini
desteklemektedir.Bunlaraekolarak,
yapininagiriginavediskuvvetlere
(rizgar, karvb.) de dayanmaktadir.

Butlrdepolar,hemortam
sicakligindahemde sogukta
(sogutmadepolari) calisiimakicin
tasarlanmistir.

s

| —
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Bolim B-B’
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1.Driveinraf

2.Makaslar
3.Makaslararasi caprazlar
4.Yanasik profilleri
5.Cephekaplamasi
6.Catikaplamasi
7.Subasmani
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Mekikli Otomatik Depolar

Driveinsistemde, yUkleme
platformu Gzerine yerlestirilen uydu
kontrollt mekikisimlibir tastyiciile
hareketedeniistifleyiciler, birlikte
calisabilmektedir. S6zU gegen

uydu kontrolli mekik,depoyu
yoneten birbilgisayarprogrami
ileyodnlendiriimektedir.Paletlerin
yUkleme ve bosaltmaislemleri
otomatikolarakyapilir. Hareket eden
paletsayisinibUylkolgide arttirmak
icinihtiyagduyulan mekik adedi
sistemanalistlerimiztarafindan
belirlenmektedir.

ButUrbirkurulumicin oldukga
detayl bir calisma gerekmektedir.
Dahafazlabilgiicin, Mecalux'un
teknik ve pazarlama departmanlari
ileirtibatage¢cmenizonerilir.
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Genel Ozellikleri
easvyPwms

Bu yazilim, saglam veritabanlari

ve uluslararasi prestije sahip
programlama dilleri kullanilarak, en
son teknolojik standartlara uygun
olarak gelistirilmistir.

Endustriyelalandakullanilan bilgiislem
uygulamalarinin dneminin hergegen
gUnarttigininbilincinde olan Mecalux,
Easy WMSyaziliminin programlanmasi,
bakimive uygulamasindan sorumlu bir
yazilim gelistirme merkezi kurmustur.

30 Drive in palet raflari

Yazilimin islevi

Easy WMS, kendine 6zgUyapillari

ve gereksinimleribulunan, soguk
depolardahilolmakUzere, hertipte

ve blyuklUktekidepolarda kolaylikla
kullanilabilmesiamaciyla tasarlanmustir.

Yazilimin, grafikekran arabirimi
sunumu, detaylibilgilendirmede
bulundugu gibisistemin operatdr
etkilesimi, pratik ve yiksek verimlilik
saglayacak bicimde sekillendirilmistir.

Easy WMS ile asagidakifonksiyonlarbasit
bir sekilde gerceklestirilebilir:

-Girenirlinyonetimi.Depoya
malzeme girisinin gerceklesmesinden
itibaren, yanikabulislemlerinitakiben,
Easy WMS isin basit bir bicimde
tamamlanabilmesiicin kullanicrya
kilavuzlukeder. Ayrica Urlnlerinlot,
serinumarasi, son kullanma tarihi,
sicaklik, agirlik, kalite vb. lojistik verilerini
toplamak Uizere yonetim prosesini
uygulamaya koyarak, cok referansliveya
tekreferansl Grin kabultni kolaylastirir.

-Depoydnetimi.Kabulisleminin
gerceklestiriimesininardindan, Easy
WMS depo ve Uriintnfiziksel ve lojistik
ozelliklerinigdz dntinde bulundurarak
ve malzemenin depoicerisindeki
yerinidetayliolarak belirleyecek él¢im
araclarindan elde edilen sonuclara
dayaliolarakyerlestirme islemini
gerceklestirecektir.

www.mecalux.com.tr



-Cikan Girlinyénetimi. Malzeme
cikisinin gergeklestirilebilmesiicin Easy
WMS, ¢ikis komutlari veya otomatik
olarakbelirlenmiscikisrotalariya
dakullanicitarafindan énceden
detaylandiriimis bilgileri kullanarak pratik
birsiparis hazirlama sisteminiisleme
koyar.

Daha verimli bir calismaicin,ayni

rota Uzerinde veyaayniistasyondan
gerceklestirilecektoplamaislemlerinin
sayisininazaltiimasiamaciylafarklitipteki
siparislerin gruplandiriimasi, ¢ikis dizeni
veyarotasinin otomatik hale getirilmesi
vb.gibiislemleridahakolay hale getirir.
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-Envanteryonetimi. Easy WMS,
depoenvanterilizerinde stok
durumunu gercekzamanliolarak takip
edervedUzeltmeislemleriniheran
kolaylastiran tam birdenetime sahiptir.
Easy WMS, depolanacak Grdnlerin
temelverilerinin artirilmasi, azaltiimasi
veyadegisiklikyapilmasininyanisira,
bu drlnlerin kabull, depolanmasive
gonderimigibidzellojistikislemlerinin
uygulanmasinisaglayacak sekilde
temel kalemleride yonetir.

-Yardimvebilgilendirmearaclar.
Kullanicilardeponundurumu,
aralarindagiris, cikis, gecmise

yonelik bilgil transferiveyaariza uyari
iletisimibulunantim elemanlar
hakkinda (istifleyiciler, konveyorler,
calismaistasyonlari, radyofrekansi

ile calisan terminallervb.) strekliolarak
bilgialabilir. Deponun,ilgilibéltimlerin
vedepolanmis Grtnlerindurumu,
Urdnlerindepodakapladigiyer,bos
yerolup olmadigy, trtinlerve bunlarla
ilgiliverilerinbulundugulisteler, Griin
rotasyonuvb.en coktalepedilen
bilgilerhakkinda gorsel veriler alinabilir.

PHE FD Eew ¥ ceasess -
[ IR T

g —

e e o —
E——— I 1 1 = EE—
S Bt

-Entegrasyon. Sistem sayesinde bir
soguk hava deposu baska birdepo
yonetimyazilimiaraciligiyla bagimsiz
birsistem olarak calistirilabilir veya daha
karmasik birdepoisletim sistemine dahil
edilebilir.

Easy WMSikidurumdadane

yazilim ne de teknolojik platformun
degistirilmesine gerekkalmadansize
uygun ¢ozimlersunar. Gerekenyalnizca
Easy WMS'in sahip oldugu farkli
seviyelere sahip modellerinden birini
se¢mekolacaktir.
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